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HAVANIN ATLAMA GERILIMI iCIN
KUCUK ELEKTROT ARAUKLARININ
OLCUMU VE DENETIMI
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Bu calismada, darbe gerilimi, dogru gerilim ve alternatif

-gerilimlerdeki Kkiiciik elektrot arahklarinda ve homojen
ve homojen olmayan elektrik alanlarinda havanmin atlama
mekanizmasi arastirllmistir. Elektrot arahiklarinin degisi-
mi icin bir adim motor kullamlmis ve sistemin bir parca-
st olarak da sayicili bir adim motor siiriiciisii yapilmistir.

iki degisik elektrot c¢iftinin atlama karakteristiklerini
“saptamak icin bir deneysel calisma yapilmistir. Deney-
lerde, 1/50 microsaniye darbe gerilimi, dogru gerilim ve
alternatif gerilimler uygulanmistir. Sonuclarin kurzimsa_l
neticeler ile uyum icinde oldugu gozlenmistir. Ancak,
cok kiiciik elektrot araliklarinda, koruma acisindan atla-
ma aralhiklarimn kararh olmadiktan goriilmiistiir.

Bu cahismada yapilmis olan adim motor siiriiciisiiniin
ozellikle cok Kkiiciik elektrot araliklarinda cok daha pra-
tik ve dogru bir denetim ve olciim sagladig1 ortaya cik-
mistir.

Anahtar kelimeler : atlama arahgi, atlama gerilimi, adan
motor.

AKISKAN YATAKLI LINYIT YAKICISINDA
KUKURT IKIiOKSIiT TUTULMASI,
MADDE VE ENERJI DENGELERI iCIN
DONANIM VE OLCUMLER
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Isil sigas1 80000 kkal/saat olan ve 23x23 cm’ Tik s1
akiskan yatakh linyit yakicisi ile 1sitilan ahsilmis tiirden
bir sicak su kazam cahstirihp incelenmistir. Kiikiirt iki-
oksit tutulmas: kiregtasi ile saglanmistir. Calisma icin
gerekli olan 6zel donanimin bir boliimii tasarimlanip ya-

p'Imistir. 6l¢iimler, bu donamim ve profesyonel aygitlar
kullamlarak yiiriitiilmiistiir. Kiikiirt ikioksit derisimleri
kaynakta ve cevre havasinda, parcacik boyutlar1 kaynak-
ta Olciilmiistiir. Madde ve enerji dengeleri yapilmstir.
Dizgenin basarimm gelecek icin umut vermektedir.

Anahtar kelimeler : Akiskan yatakh yanma siireci, dona-

nim, SO, derisim dl¢iimii.
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Bu tezde, biiyiik capta sistemlerde kosegen devinik denet-
leyici kullanarak aynisik kararhlastirma ve kutup yerles-
tirme ele alinmistir.

Sabit kosegen dis geribeslemeye gore degismez 6zdeger-
leri olmayan veya kararh olan NxN dogrusal ¢okdegis-
kenli sistemler icin iki yeni kdsegen denetleyici sentez
yontemi gelistirilmistir. Bu yontemler polinom cebri
uygular ve N -adim algoritmalar seklindedir.

Algoritmalarin her adiminin sentezi i¢in yeni bir kavram,
"icice ortakbolensizlik" sunulmus ve asagidaki sonuclar
elde edilmistir :

(i) Acik devre sistemin transfer matrisinin asal altbelir-
tenlerinden elde edilen. belirli polinomlar ortakboélensiz-
se, aym zamanda igice ortak bolensizdir.

(ii) Eger bu polinomlar icice ortakbolensizse, her altsis-
temin, dolayisiyla tiim kapalh devre sistemin kutuplar
keyfi olarak atanabilir.

N-boyutlu uzaydaki 2~ ve 2N-hiicre yapilarimn, kose-
gen geribeslemenin gozoniinde canlandirilmasi ve sentez

_ algoritmalarmin uygulanmasi ac¢isindan oldukc¢a uygun

oldugu gosterilmistir.

Kosegen kararhlastirma icin kullanilan polinom yontem-
lerinin, ayrisik denetleyicilerin sentezi icin, olas1 genel-
lemesi kamt olarak verilmistir.

Anahtar sozciikler : ayrisik sistem, ayrisik denetleyici,-
ayrisik degismez 6zdegerler, icice ortakbolensizlik.
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