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HAVANIN ATLAMA GERİLİMİ İÇİN
KÜÇÜK ELEKTROT ARAUKLARININ

ÖLÇÜMÜ VE DENETİMİ
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Bu çalışmada, darbe gerilimi, doğru gerilim ve alternatif
gerilimlerdeki küçük elektrot aralıklarında ve homojen
ve homojen olmayan elektrik alanlarında havanın atlama
mekanizması araştırılmıştır. Elektrot aralıklarının değişi�
mi için bir adım motor kullanılmış ve sistemin bir parça�
sı olarak da sayıcılı bir adım motor sürücüsü yapılmıştır.

iki değişik elektrot çiftinin atlama karakteristiklerini
saptamak için bir deneysel çalışma yapılmıştır. Deney�
lerde, 1/50 microsaniye darbe gerilimi, doğru gerilim ve
alternatif gerilimler uygulanmıştır. Sonuçların kuramsal
neticeler ile uyum içinde olduğu gözlenmiştir. Ancak,
çok küçük elektrot aralıklarında, koruma açısından atla�
ma aralıklarının kararlı olmadıktan görülmüştür.

Bu çalışmada yapılmış olan adım motor sürücüsünün
özellikle çok küçük elektrot aralıklarında çok daha pra�
tik ve doğru bir denetim ve ölçüm sağladığı ortaya çık�
mıştır.

Anahtar kelimeler : atlama aralığı, atlama gerilimi, adan
motor.
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Isıl sığası 8 0 0 0 0 kkal/saat olan ve 2 3 x 2 3 cm 2 Tık sığ
akışkan yataklı linyit yakıcısı ile ısıtılan alışılmış türden
bir sıcak su kazanı çalıştırılıp incelenmiştir. Kükürt iki�
oksit tutulması kireçtaşı ile sağlanmıştır. Çalışma için
gerekli olan özel donanımın bir bölümü tasarımlanıp ya�

p Imıştır. ölçümler, bu donanım ve profesyonel aygıtlar
kullanılarak yürütülmüştür. Kükürt ikioksit derişimleri
kaynakta ve çevre havasında, parçacık boyutları kaynak�
ta ölçülmüştür. Madde ve enerji dengeleri yapılmıştır.
Dizgenin başarımı gelecek için umut vermektedir.

Anahtar kelimeler : Akışkan yataklı yanma süreci, dona�
nım, SO 2 derişim ölçümü.
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Bu tezde, büyük çapta sistemlerde köşegen devinik denet�
leyici kullanarak ayrışık kararlılaştırma ve kutup yerleş�
tirme ele alınmıştır.

Sabit köşegen dış geribeslemeye göre değişmez özdeğer�
leri olmayan veya kararlı olan N x N doğrusal çokdeğiş�
kenli sistemler için iki yeni köşegen denetleyici sentez
yöntemi geliştirilmiştir. Bu yöntemler polinom cebri
uygular ve N �adım algoritmalar şeklindedir.

Algoritmaların her adımının sentezi için yeni bir kavram,
"içice ortakbölensizlik" sunulmuş ve aşağıdaki sonuçlar
elde edilmiştir :

(i) Açık devre sistemin transfer matrisinin asal altbelir�
tenlerinden elde edilen belirli polinomlar ortakbölensiz�
se, aynı zamanda içice ortak bölensizdir.

(ii) Eğer bu polinomlar içice ortakbölensizse, her altsis�
temin, dolayısıyla tüm kapalı devre sistemin kutupları
keyfi olarak atanabilir.

N�boyutlu uzaydaki 2N ve 2N�hücre yapılarının, köşe�
gen geribeslemenin gözönünde canlandırılması ve sentez
algoritmalarının uygulanması açısından oldukça uygun
olduğu gösterilmiştir.

Köşegen kararlılaştırma için kullanılan polinom yöntem�
lerinin, ayrışık denetleyicilerin sentezi için, olası genel�
lemesi kanıt olarak verilmiştir.

Anahtar sözcükler : ayrışık sistem, ayrışık denetleyici,
ayrışık değişmez özdeğerler, içice ortakbölensizlik.
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